
Project 1   
项 目 一

电动汽车概述



任务

电动汽车概念与分类
1

电动汽车基本构成
2

电动汽车发展现状及趋势
3

电动汽车概述



学习目标

任务2 电动汽车基本构成

1．认知纯电动汽车的主要构成。

2. 解读纯电动汽车主要部件的功能。

3. 归纳纯电动汽车的特点。

4. 概述串联式、并联式、混联式混合动力汽车主要构成。

5. 区辨串联式、并联式、混联式混合动力汽车工作模式。

6. 归纳串联式、并联式、混联式混合动力汽车特点。

7. 概述燃料电池汽车的主要构成。

8.归纳燃料电池汽车的特点。



一、纯电动汽车（BEV）

纯电动汽车（BEV）是以动力蓄电池为储能单元，以电动机

为驱动系统的车辆。其动力系统主要由动力蓄电池、驱动电动

机组成，从电网取电或更换蓄电池获得电力。纯电动汽车（BEV）

的特点是结构相对简单，生产工艺相对成熟，缺点是充电速度

慢，续驶里程短。



1.纯电动汽车（BEV）基本构成

纯电动汽车（BEV）

主要由电机驱动

系统、车载能源

系统、辅助系统

等部分组成



典型电动汽车组成框图



电机驱动系统主要由整车

控制器（VCU）、电机控

制器（MCU）、驱动电

动机和机械传动装置等构

成。它的功用是将存储在

动力蓄电池中的电能高效

地转化为车轮的动能，并

能够在汽车减速制动时，

将车轮的动能转化为电能

充入动力蓄电池。

北汽EV200整车控制器

整车控制器（VCU）根据驾驶员意图发

出各种指令，电机控制器（MCU）响应

并反馈，实时调整驱动电动机输出，以

实现整车的怠速、前行、倒车、停车、

能量回收以及驻坡等功能。

（1）电机驱动系统



电机控制器（MCU）是电机驱动系

统的控制中心，通过控制驱动电动

机电流实现电动汽车的前进、倒退，

维持电动汽车的正常运转，保证能

够按照驾驶员的意愿输出合适的电

流参数。电机控制器（MCU）以绝

缘栅双极型晶体管（IGBT）模块为

核心，辅以驱动集成电路、主控集

成电路。



驱动电动机是由电能转化为机械能的核心部件。

应用较多的有交流感应电机、永磁同步电机等。

北汽EV200采用永磁同步电机PMSM。它具有

效率高、体积小、重量轻及可靠性高等优点；

是电能与机械能转化的部件，且自身的运行状

态等信息可以被采集到MCU；

旋转变压器：用以检测电机转子位置，控制器

解码后可以获知电机转速；

温度传感器：用以检测电机的绕组温度，控制

器可以保护电机避免过热。



机械传动装置将驱动电动机的驱动转矩

传输给汽车的驱动轴，从而带动汽车车

轮行驶。由于驱动电动机本身具有较好

的调速特性，其变速机构被大大简化。

同时，驱动电动机可带负载直接起动，

省去了内燃机汽车的离合器；驱动电动

机可以容易地实现正反向旋转，无须通

过变速器中的倒挡齿轮组来实现倒车



车载能源系统主要由动力蓄电池、能量管理系统（BMS）、充电系统等

组成。它的功用是向驱动电动机提供驱动电能、监测电源使用情况以及

控制充电机向动力蓄电池充电。

（2）车载能源系统



动力蓄电池由若干单体蓄电池通过串联和/或并联构成蓄电池模块，

再由若干蓄电池模块经过串联和/或并联构成动力蓄电池组。

动力蓄电池放置在一个密封并且屏蔽的电池箱里面，使用可靠的高低

压接插件与整车进行连接。电池箱体的作用为承载并保护动力蓄电池组及

其内部的电气元件需要具有较高的强度和刚度并且防尘防水，其防护等级

为IP67。

北汽EV200动力蓄电池组（3P91S）



电池管理系统（BMS）是动力蓄电池保护和管理的核心部件。通过电压、电流

及温度检测等功能实现对动力电池系统的过压、欠压、过流、过高温和过低温保护，

继电器控制、荷电状态（SOC）估算、充放电管理、均衡控制、故障报警及处理、

其他控制器通信功能等功能；此外电池管理系统（BMS）还具有高压回路绝缘检测

功能，以及为动力电池系统加热功能。

北汽EV200电池管理系统（BMS）



充电系统将商用交流电源转换为动力蓄电池充电所需的高压直流源，包括快速充电

系统与慢速充电系统。快速充电系统将充电桩输出的高压直流电源经过快充接口、

高压控制盒连接到动力蓄电池；而慢速充电系统则是将交流充电桩输出的220V工频

正弦交流电经过车载充电机整流、滤波和升压变成高压直流电后再通过高压控制盒

连接到动力蓄电池。车载充电机固定安装在电动汽车上，具有为电动汽车动力蓄电

池安全、自动充满电的能力。



辅助系统主要包括辅助动力源、空调器、动力转向系统、刮水器、照明

和除霜装置、冷却系统、加热系统等。辅助动力源主要由DC/DC转换器

和辅助电源组成，其功用是向动力转向系统、空调器及其他辅助设备提

供动力。在传统汽车上，制动系统真空助力器所需要的真空度来自于发

动机进气歧管，这在电动车上无法实现，因此需要配备电动真空泵。

（3）辅助系统



2.纯电动汽车（BEV）基本构成

纯电动汽车高压部件主要

包括动力蓄电池、驱动电

动机、电机控制器、空调

压缩机、PTC本体、

DC/DC转换器、车载充

电机等，各高压部件均经

过高压控制盒与动力电池

连接。



二、混合动力电动汽车（HEV）

串联式混合动力电动汽车（SHEV）由发动机、发电机、驱动电动机和动力蓄电池

四个主要部件组成。动力蓄电池的电能通过电机控制器直接输送到驱动电动机，

驱动电动机直接与驱动桥相连并由它产生的电磁转矩驱动汽车行驶。当动力蓄电

池的荷电状态（SOC）下降到预定值时，发动机带动发电机发电，向动力蓄电池

充电，增加续驶里程，但发动机仅用于发电，不直接参与车辆驱动。



并联式混合动力汽车（PHEV）主要由发动机、动力耦合器、驱动电机和动力蓄

电池四个主要部件组成。发动机和电动机都能单独驱动车轮，也可以同时工作，

共同驱动车辆行驶。当动力电池的荷电状态（SOC）下降到预定值时，发动机能

够带动电动机反转，这时驱动电机转变为发电机为动力电池充电。这种结构的混

合动力汽车（PHEV）连接方式简单，更接近传统汽车，只需要增加一套电驱动

系统，可以降低成本



混联式驱动系统是串联式与并联式的综合，主要由发动机、动力分配装置、发

电机、驱动电机和动力蓄电池四个主要部件组成。混联式驱动系统的控制策略

是:在汽车低速行驶时，驱动系统主要以串联方式工作；当汽车高速稳定行驶时，

驱动系统则以并联工作方式为主。



动力电池系统


