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项目四 运料小车自动往返控制调速控制系统 

任务2  电动机基本调速控制——PU操作模式 

 一、掌握变频器的接线方式 

 二、掌握变频器的基本工作方式 

 三、掌握变频器PU模式主要参数 

学习目标 
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 变频器的接线 
 1．主电路接线端 

 

先行知识：通用变频器的基本接线 
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2．控制电路 

    接线端 
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变频器接线 
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项目四 运料小车自动往返控制调速控制系统  输入端：即交流电源输入，其标志为R/L1、S/L2、T/L3，接工频电源。 

 输出端：即变频器输出，其标志为U、V、W，接三相鼠笼异步电动机。 

 直流电抗器接线端：将直流电抗器接至P/+与P1之间可以改善功率因数。

需接电抗器时应将短路片拆除。对于55kW以下的产品请拆下端子P/+，

P1间的短路片，连接上DC电抗器。 

 制动电阻和制动单元接线端：出厂时PR与PX之间有一短路片相连，内置

的制动器回路为有效。制动电阻器接至P/+与PR之间，而P/+与N/−之间

连接制动单元或高功率因数整流器。22kW以下的产品通过连接制动电阻，

可以得到更大的再生制动力。 

 控制回路用电源端：其标志为R1/L11、S1/L21，与交流电源端子R/L1，

S/L2相连。 

 接地端：变频器外壳接地用。必须接大地。 

主电路接线注意事项： 
 电源一定不能接到变频器输出端上（U、V、W）。 

 运行后改变接线的操作，必须在电源切断10min以上，用万用表检查
电压后进行。断电后一段时间内，电容上仍然有危险的高压电。 
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 （1）外接频率给定端。 

 变频器为外接频率给定提供+5V电源（正端为端子10，
负端为端子5），信号输入端分别为端子2（电压信号）
端子4（电流信号）。端子1为辅助频率设定端。 

 （2）输入控制端。 
  STF——正转控制端。 

  STR——反转控制端。 

  RH、RM、RL——多段速度选择端。 

  JOG——点动模式选择/脉冲列输入端。 

  MRS——输出停止端。 

  AU——端子4输入选择/PTC输入端。 

  RES——复位控制端。 



陈丽娟 2019/9/14 

项目四 运料小车自动往返控制调速控制系统 

 （3）故障信号输出端。 

 （4）运行状态信号输出端。 
   RUN——运行信号； 

   SU——频率到达，输出频率达到设定频率的±10%
（出厂值）时为低电平，正在加/减速或停止时为高
电平。 

  OL——过负载报警。 

  IPF——瞬时停电。 

  FU——频率检测信号。 

 （5）测量输出端。 
      AM——模拟量输出，接至0~10V电压表。 

      CA——模拟电流输出，输出信号DC0～20mA。 

 （6）通讯PU接口。 
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变
频
器
的
操
作
面
板 

练习1、变频器
操作单元PU的
基本操作 
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PU

面板
操作
示例 



陈丽娟 2019/9/14 

项目四 运料小车自动往返控制调速控制系统 

 变频器驱动电动机必须指定两个参数： 

 输出频率的调节方式（速度） 

 提供启动/停止，正反转等命令的方式（转向） 

 方向/频率可均由外部端子控制，或均由PU按
钮控制，或由外部端子及PU组合来控制。 

 PU操作（调试常用） 

 外部操作（实际运行） 

变频器的工作模式 
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练习2、变频器基本操作方式 
注:设置参数前先将
变频器参数复位为
工厂的缺省设定值 

Pr.
79

参
数
的
意
义 
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以电机正反转控制为例，分别练习变频器控制
的PU模式/外部模式/组合模式。 

参数 出厂值 设定值 功能说明 

P 1 120 50 上限频率 

P 2 0 0 下限频率 

P 79 0 分别设定为1~4   

P 7 5 ? 加速时间 

P 8 5 ? 减速时间 
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变频器PU操作：Pr.79=1 

 1、运行频率：由操作面板设定 

 2、启动：由操作面板启动 
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变频器外部操作：Pr.79=2 

 1、运行频率：
由外部端子设定
（电位器） 

 2、启动：由外
部端子启动
（STF/STR） 
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变频器外部/PU组合操作1：Pr.79=3  

 1、运行频率：
由操作面板设
定 

 2、启动：由外
部端子启动
（STF/STR） 
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变频器外部/PU组合操作2：Pr.79=4  

 1、运行频率：
由外部端子设
定（电位器） 

 2、启动：由操
作面板启动 
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任务三 变频器的运行方式 

 无级变速：最常用（通常由外部模拟量调节）； 

 多级变速：由外部开关量选择设定好的固定速度 

 点动操作Pr15（JOG操作）：常用于调试、定位 
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END 


